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1. Instrumentação de uma planta para desenvolvimento de pesquisas. 

Neste trabalho tivemos 3 artigos em revista, artigos internacionais e 

nacionais. Formamos professores ( 1 doutorado, 2 mestres e alunos de 

iniciação científica).

Trabalhos desenvolvidos



Desenvolvimento de 8 interfaces para 

conexões coma as plantas de 

nível,pressão vazão e  temperatura do 

laboratório 303

Trabalhos desenvolvidos



Trabalhos desenvolvidos
DESENVOLVIMENTO DE UM ROBÔ MÓVEL DE TRAÇÃO DIFERENCIAL 

PARA O CONTROLE DE TRAJETÓRIA USANDO PROCESSAMENTO DE 

IMAGENS 



Trabalhos em andamento

1. Cadeira de rodas autônoma

Testes de navegação.

- Controladores de trajetória

- Algoritmos de evasão de obstáculos

- Algoritmos de medição de posição



Trabalhos em andamento

2. Criar uma planta piloto para simular os distúrbios 

que afetam o nível do molde no processo de 

lingotamento contínuo.

Objetivo: Desenvolver  

controlador preditivo na 

planta piloto que reduza o 

máximo os efeitos de 

distúrbios que se 

assemelham ao da planta 

do molde real da 

ArcelorMittal Tubarão.

Rogério Passos do Amaral Pereira

Proponente

Prof. Dr. José Leandro Félix Salles

Orientador

Prof. Dr. Gustavo Maia de Almeida

Co-orientador



 3 artigos em revista

 Mais de 20 artigos publicados em congressos

 Coordenação de 4 projetos com financiamento.

 Orientações e co-orientações de TCCs e de iniciação científica.

 Livro publicado: Controle Preditivo: Sintonia e Aplicações na Siderurgia.

Produção



Projetos propostos para 2015 IC
Projetos Planos Nível

Projeto 

1:

Desenvolvimento de uma 

cadeira de rodas autônoma.

Desvio de obstáculos de robôs móveis não 

holonômicos usando o sensor Kinect e 

reconhecimento de comandos de voz.

Superior

Implementação de algoritmos para navegação global 

de um robô móvel não holonômico em um ambiente 

interno.

Superior

Localização de robôs Móveis usando a medição da 

potência de RF
Superior

Instrumentação de uma cadeira de rodas Autônoma Técnico

Projeto 

2:

Uso de Landmarks visuais para 

a navegação de robôs móveis

Navegação de robôs móveis baseados em landmarks 

com processamento de imagens.
Superior

Projeto 

3:

Implementação de uma 

Plataforma Didática para 

Simulação, Análise e Controle 

de uma Coluna de Destilação 

Implementação de um Simulador Dinâmico de uma 

Coluna de Destilação.
Superior

Implementação de Técnicas de Controle Convencional 

e Avançado em uma Coluna de Destilação.
Superior

Projeto 

4:

Utilização de Técnicas de 

Inteligência Artificial para a 

Previsão de Demanda de 

Consumo de Energia Elétrica

Uso de Redes Neurais Artificiais para a Previsão de 

Demanda de Consumo de Energia Elétrica
Superior



Obrigado
Gracias


